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ECUACION VECTORIAL y ECUACIONES PARAMETRICAS DE LA RECTA EN EL

PLANO

Dado un punto p, del plano y un vector no nulo %, definimos la
recta en el plano R paralela al vector % y que pasa por el punto
po como el Jlugar geométrico de los puntos p del plano tales que:

—>

poBId 6 pep=0

De la definicién podemos observar:

Si pop l i © Pop = AU con 1 € R — {0} D
Observaquesil=0=p,p=0% =0 2

De (1) y (2) obtenemos que:
PERS pp=Al A€ER

Definicion: Recta en el Plano como lugar geométrico

Ecuacion Vectorial de una recta R en el plano

Dados po € RAUINRAU#0:

PERS ppp=2u A€eR

Ahora, fijemos un sistema coordenado {o, i, j}, como se
muestra en la figura de la derecha. Vamos a analizar qué
caracteristicas poseen las coordenadas de los puntos que )
pertenecen a esta recta. \

Sabemos que R || 1 = (uy;u,) y que po(xp; ¥o) € R.
p(x;y)ERe pp=N A1eERe

s

S xX—xYy—Y) =4 (uuy); LER S 71 )
0
Sx—x3y—vy)=Q-u;1 u,); LeR & > >
)
; LER & R

{x—x0=/1-u1
Yy=Yo=4"1u
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{x=x0+/1-u1 1ER

Yy=Yot+ A u,

e
Ecuaciones Paramétricas de una recta R en el plano

Dados po(xo;yo) E RAU = (u;u) I RAU # 0:

R){x=x0+l-u1 . 1€R

Yy=YotA-u,

Son las ecuaciones paramétricas de una recta en el plano

?

Obtiene las ecuaciones paramétricas de larecta S || U = (2; 1) tal que po(—2;1) € S y luego:

Ejemplo

(a) Determina las coordenadas de dos puntos de S.
(b) Dibuja larecta S.

(c) Determina analiticamente si el punto q(2;4) € S.
Resolucion:

Ecuaciones paramétricas:

x==-2+2-1
S){yz]_-l-l'ﬂ. ;AER 4
(WA=1=x=0Ay=2=p,(0;2) €S (b)

A=2=x=2Ay=3=p,(2;3)€S

2=-2+4+21 A=2
© { X

4=1+2 _)/1:3>¢=>qu j

OBSERVACIONES IMPORTANTES

’ - M Cada valor real de A determina un Unico punto p € R, y reciprocamente. Es
e decir, existe una relacion biunivoca entre los parametros y los puntos de una
recta.

M Unarectaen el plano posee infinitas ecuaciones paramétricas (esto se debe, por
ejemplo, a que existen infinitos vectores paralelos a ella)

M Toda recta en el plano se puede describir con ecuaciones paramétricas.
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ACTIVIDADES

1. Determina ecuaciones parameétricas paralarecta R sii = (2; —2) I| R Ap(5; 0) € R, y luego:
a. Determina analiticamente si g(5; 1) € R.

b. Obtiene la interseccidn de R con los ejes coordenados.

2. Obtiene las ecuaciones paramétricas de la recta ab siendo a(2;3)yb(—1;2).

. . - xX=5+t
3. Determina ecuaciones paramétricas para la recta R paralela a la recta S) {y —o_tE R,y que

pasa por el punto q(1; 1).

x=1+2t

y=1-t tER

4. Determina ecuaciones paramétricas para la recta R perpendicular a la recta §) {

y que pasa por el punto g(—1;1).

5. Encuentra, si es que existe, analiticamente el punto de interseccién de las rectas:

x=1+t xX=6-—21
S){y=—1+4t'tER y R){y=—3+3A”1E]R

6. Una particula se mueve a velocidad constante siguiendo una trayectoria recta descripta en la
x=4-t

y=2+4t" donde t es el tiempo medido en segundos. Responde:

ecuacion {

a. (En qué sentido se “traslada” la particula sobre la recta?

b. ;Pasa por el punto de coordenadas (0; 18)? Si tu respuesta es afirmativa, ;en qué
instante lo hace?

P . ; . x=2+t
c. Enalgln instante, ;se chocara con otra particula cuya trayectoria es y=7-t ?

7. Un moévil se desplaza durante 2 horas en linea recta siguiendo la trayectoria descripta por las

. x=20t . . L
ecuaciones {y — 15t donde t es el tiempo medido en horas; luego de esas dos horas iniciales,

: S . . : x=-10+25¢
cambia la trayectoria, siguiendo en linea recta, pero ésta se describe con y = 30

a. ¢Cuales son las coordenadas del punto donde cambia de trayectoria?
b. Realiza un croquis de la trayectoria del moévil
c. Un segundo coche se estd desplazando simultaneamente con la trayectoria

{x=60—3t

y=12t ° (En algln instante se chocaran ambos coches?
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ECUACION CANONICA (SIMETRICA) y CARTESIANA (GENERAL) de la RECTA EN

EL PLANO

Las ecuaciones que analizaremos a partir de ahora, suelen llamarse “cartesianas” por el motivo en que
las condiciones sobre las coordenadas de los puntos para que pertenezcan a una recta en particular se
establecen solo, algebraicamente, sobre éstas y no “dependen” de otro pardmetro, como sucede en las
ecuaciones analizadas anteriormente. Estas ecuaciones nos brindan solo informacion geométrica de

la recta.

Sabiendo que R || & = (ug;u;) # 0 v que po(xo; ¥o) € R, se puede escribir:

X=x9+A u
;AER
{YZYO+/1'UZ
A:x—xo
Siu, #0Au, # 0: A:yflyo JAER = ="20 =2
Uz

Dados po(xg;v0) E RAU = (ug;uy) IRAUuy #0Au, #0:

X—Xo Y —Yo
Uy Uz

R)

Es la ecuacion simétrica de una recta en el plano

Ecuacion Canonica o Simétrica de una recta R en el plano

Ejemplo

Sealarecta ) oy,
2 6
(a) Obtiene las componentes de un vector paraleloa S.
(b) Calcula las coordenadas de dos puntos pertenecientes a S.

(c) Determina analiticamente si el punto q(2; 4) € S.

Resolucion;
(@w =(2;6)1S (b) a(1;3) €S
Six=o=>‘71=§=>y=0
x-1 _2-1_ 1
©1,% 2 2| #=qes
6 6 6
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OBSERVACIONES IMPORTANTES

’ / M Una recta en el plano posee infinitas ecuaciones simétricas (esto se debe, por
~

ejemplo, a que existen infinitos vectores paralelos a ella)

M No toda recta en el plano se puede describir con una ecuacidon simétrica. En
efecto:

o Como u; # 0 = R no puede ser vertical.

o Como u,; # 0 = R no puede ser horizontal.

Sabiendo que R | & = (ug;u,) # 0 v que po(xo; ¥o) € R, se puede escribir:

X=x9+A u
{ _ 0 1 ;AER
Yy=Yot i u
Como el vector es no nulo, alguna de sus componentes no debe ser nula, sin pérdida de
generalidad, suponemos que u; # 0. Asi, podemos escribir el parametro en funcién de x, x, y

uq, es decir: A = x;xo €))
1

Entonces como y = y, + 4 - u,, podemos sustituir por (1):

X — Xg U yo  (x—x0) uy
' uz = +
Uy Uy Uq

Yy=Yot+tAuy=yo+

Trabajando algebraicamente la expresion, queda:
U1y = UYo + UzX — Uz X
UpX — UY + U Yo — UXg = 0

Upx + (—up)y + [uyo — uzxe] = 0

Renombramos las constantes, para que quede mas prolijo:

a = uZ
b= (—u1)
C=U1Yo — UzXp

Asi, la ecuacién queda:
ax+by+c=0

e
Ecuacion Cartesiana o General de una recta R en el plano

R)yax+by+c=0

Es la ecuacion general de una recta en el plano, donde a, b y ¢ son coeficientes
de la ecuacién, y, a y b no pueden ser simultdneamente nulos.
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. Interpretacion geométrica de los coeficientes ay b

Sabemos que el vector U = (uy; u,) Il R; llamemos 7 al vector
formado por los coeficientes a y b, es decir 1 = (a; b), que es i
un vector no nulo.
— — < ﬁ
nxXu = (ab) X (uy;uz) = (ug; —uy) X (ug; uz) Der d

= uu; + (udu, =0 L L X

= ’
’ — — — — - /7:/
Asi,entonces:n Xu=0=nlu—=nlR - A
>4

Con este resultado podemos observar que la ecuaciéon cartesiana es muy facil de utilizar si
lo que se tiene por dato ya no es un vector paralelo a la recta sino uno perpendicular, pues
sus componentes son los primeros dos coeficientes de la ecuacion.

{.

1) Obtiene! la ecuacién cartesiana de larectaS L u = (2; 1) tal que py(—2;6) € S y luego:

Ejemplo

(a) Determina las coordenadas de dos puntos de S.
(b) Determina analiticamente si el punto q(2; 4) € S.

Resolucion;
Ecuacion cartesiana: S)ax + by +¢c =0
a=2Ab=1
S2x+1y+c=0(
Como py(—2;6) € S, sus coordenadas cumplen la ecuacién (*), entonces:
2 (-2)+1:64+c=0
o= (-2)
“8)2x+y—-2=0

(a) Para determinar coordenadas de puntos de paso se suele asignar un valor a una de las variables
X 0y,y,luego obtener la restante.

Six=0=y—-2=0=y=2 ~p,(0;2)€S
Siy=0=2x—-2=0=x=1 ~p,(1;0)€S

(b) Si un punto pertenece a una recta, sus coordenadas deben cumplir con la ecuacién, asif que
deberemos reemplazar, hacer las cuentas y verificar:

2:244-2=6+0
~qE&S

1 Obtener la ecuacién cartesiana de una recta, implica obtener los valores de sus coeficientes.
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2) Obtiene la ecuacién general de la recta pq, siendo p(—2;3) y q(2; 4)
El vector pg = (4;1) |l pq, entonces el vector 71 = (1; —4) L pq (;por qué?)
Conestoa=1Ab=—4
P)x—4y+c=0
Como p(—2;3) € pq : Pq) (-2)—4-34+c=0=c=14

2P x—4y+14=0

OBSERVACIONES IMPORTANTES

’ - M Una recta en el plano posee infinitas ecuaciones cartesianas (esto se debe, por
‘ ejemplo, a que existen infinitos vectores perpendiculares a ella)

M Toda recta en el plano se puede describir con ecuaciones cartesianas.
M (0;00eES)ax+by+c=0=c=0

ACTIVIDADES

8. En cada caso, determina la ecuacion cartesiana de la recta R:
a. p(3;1)ER AN n=(2;-4) LR
b. p(2;,-3)€ER A Uu=(1;-4)IR

c. p(2,21)ER A S)2x+y+1=0LR

d p(-52)€ER A T) {; z 2 i i es perpendicular a R

e. u=(L—-4IRA pER,ademéspESnT,siendoS)x—y+1=OyT)x%Z:%

9. Determina la ecuacion canénica de la recta que:

a. esparalela al vector i = (—1;2) y contiene al punto p(5;—1)
b. pasaporlos puntos p(2;3)y q(—1;5)
c. esperpendicular al vector . = (3; —7) y pasa por el origen de coordenadas.

10. Determina, en cada caso, la interseccién de las rectas Ry S:
a R)2x+5y—4=0A S)x—y+5=0
b. XTI ter A S)2x—y-5=0
By =2-3¢ )2x=y=5=

c. RM)3x4+y—4=0A S)6x+2y+5=0

POLITECNICO
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ESTUDIO ANALITICO DE LAS POSICIONES RELATIVAS DE DOS RECTAS EN EL
PLANO DADAS SUS ECUACIONES CARTESIANAS

Tenemos las rectas Ry)a;x+byy+c;=0 y Ry)a,x+ byy+c; =0. Veamos qué
informacién podemos extraer de sus posiciones relativas mediante el estudio de los
coeficientes de las mismas.

Recordemos que de las ecuaciones cartesianas podemos “leer” vectores perpendiculares a
las rectas, asi entonces:

ny = (ag;;b1) LRy A 1y = (ayby) LR,

Ril1R,onln,en xn, =0

(=4 a,a, + b1b2 =0

RiIIR, ®njlln, ©n; =1 n,, paraalgint € R — {0}

Si todas las componentes de los vectores son no nulas,
podremos ver que:

a; by
R IR &—=—
1Rz a, b,

@ Observacidn: (siempre bajo el supuesto de componentes no nulas)

a, b
Ri=R,&—=—=—
a b, ¢

En efecto:
=) si Ry = R, significa que son paralelas (1) y coincidentes (2)
De (1) tenemos:

a b
Z=2l-71=(a,=ta, A by=1bh,)
a, b,

Asi,R))ta,x+1tby,y+c; =0

I POLITECNICO



De (2) tenemos que si py(xg; Vo) € Ry © po(x0; Vo) € R,, s decir que
sus coordenadas cumplen con ambas ecuaciones. Entonces:

{T a,x +Tthyy+c; =0 —-ci=—(taxg+1hyyy) =—-7.(—C3) =7.Cy
azxo + bzyo + Cz = O

1
L—=—=T
C2

. a b c
(:)Sl —1:—1:—1:1':/:0
a; by ¢

Debemos demostrar py(xg; ¥o) € Ry < po(Xo; Vo) € R,, para cualquier p,
Si po(xo;yo) € Rl =4 aiXop + blYO + 1, = 0 T ayXy + sz)/O +7 C = 0
& T (azxo + byo +¢2) =0 & azxg + by + ¢z =0 & po(xo; ¥o) € R,

z

Rectas secantes — Angulo entre rectas

Primero, definamos Angulo entre dos rectas:

El angulo entre dos rectas R, y R, coincide con el angulo que forman
dos vectores respectivamente paralelos a ellas, o su suplementario. En
simbolos:

R,"R, =1V con U llR,y ¥ Il R,

—A—s nyxXn,
Se puede ver que R,"R, =1, n, = arc cos( — )

1]z

ACTIVIDADES

11. En cada item, indica si los pares de rectas son paralelas; en caso negativo, calcula el angulo entre
ellas:

a R)x—-2y+7=0 S)2x+8=4y

b. R)2x—y+5=0 SHx+y—-7=0

POLITECNICO [N
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c. R)2x—-y+10=0 SHHx—6=0
d R)x+y+5=0 SHx—y+6=0
x= 2+t
e. R)x+y—-10=0 S){y= 3+t;tE]R
2x+y—-5=0

12. Dado el sistema de ecuaciones S) {ax +hy+6=0

a. Indica valores posibles para las constantes a y b de forma tal que S resulte
incompatible.

b. Indica valores posibles para las constantes a y b de forma tal que S resulte compatible
determinado.

13. Siendo las rectas R) —x+y+2=0 y S)x+y+ 6 =0, demuestra que cualquier triangulo
determinado por los vértices m(—2; —4),p ERAp # myq € S A q # m, es rectangulo.

14. SealarectaR) x +y —5 = 0, obtiene:
a. Laecuacién de larecta S paralela a R que pasa por el punto (0;3)
b. Elarea delaregion comprendida por las rectas R, S y los ejes coordenados.

15. Determina una ecuacion del lugar geométrico de todos los puntos que equidistan de los puntos
p(2;=5)y q(6;7).

DISTANCIA DE UN PUNTO A UNA RECTA DEL PLANO

La distancia de un punto a una recta se define como la menor de las distancias entre dicho
punto y cualquiera de los puntos de la recta.

Claramente, cuando este punto pertenece a la recta, la distancia sera cero.

Por este motivo es que vamos a analizar como obtener la distancia cuando se trate de un punto
exterior a la recta.

Te proponemos, en este apunte, dos estrategias posibles. y

R o0

Siempre tomaremos py, € R, en un sistema 3
coordenado {0;1; J} \
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Estrategia N°1:
3 ll

i) Obtiene la ecuacion de una recta S L R, tal \
2 I’

que py € S.
ii) Hallap, talque RN S = {p,}.
iii) La distancia de p, a R es: AL
diSt(pO; R) = diSt(pO;pZ) = |p0p2| -2 -1 ) o/lv 1 2 3 \X

Estrategia N92:

i) Ubica un punto p, cualquiera de R.

ii) Determina p,p,
iii) Considera un vector 7 normal a R.

iv) La distancia de py a R es:
dist(po; R) = dist(pz; p1) = |proys p2pol

g LI 5\
[
Esta ultima estrategia, si bien a simple vista parece engorrosa, es muy util cuando

.o contamos con la ecuacién general de la recta R. Veamos:

SeaR) ax + by +c =0y py(xe; yo)-
Tomamos un punto p,(x,;y,) € R. Esto quiere decir que sus coordenadas verifican la

ecuacion de R, o sea: ax, + by, + ¢ =0 (1)

De lo visto en la estrategia n2 2:

dist(po: R) = [proy T5pc] = [PPXA] 1@ Go=x) +b- G =y2)l _
0s - n P2Pol = = = =
i 7l va? + b2
_ laxo—a-xa+b-yo—b-ya| _ |aXo+byo=a-xz=b-ya| _
Va2+b2 \/a2+b2
_ laxo+byo—(=0)| _ laxo+b-yo+c|
VaZ+b? VaZib?

la-xy+b-yy+c|

dist(poi R) = —— ===
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{

Ejemplo

Obtiene la distancia del punto p(—1;4) alarectaR) 6x — 8y = —12

Resolucion:
) _16-(-1)—-8-4+12| |-26] 13
dist(p;R) = o =0 — %
*
ACTIVIDADES

16. Dada larecta de ecuacion R)3x — 4y = 10, determina:
a. Ladistancia del punto p(5;6) aR.
b. Ladistancia entrelasrectasRyS) —12x + 16y +8 =20

17. Determina las coordenadas del punto p’ simétrico del punto p(4;4) respecto a la recta
R)y=2x+1.

18. Calcula el area del tridngulo determinado por las rectas A)x +y—10=0, B)2x —y=4 y
CO)x—-3y=6

ECUACION EXPLICITA DE LA RECTA EN EL PLANO

Dada la ecuacién de la recta en forma cartesiana R) ax + by + ¢ = 0 con b # 0, podemos

despejar la variable "y":

—ax —c¢

ax+by+c=0 e by=—ax—c &y =—p— ‘:’3’:(_%)”(_%)

Renombramos las constantes:

Asi, la ecuacién queda:
y=mx+h

1
Ecuacidon Explicita de una recta R en el plano

R)y=mx+h

Es la ecuacidon explicita de una recta en el plano, donde m y h son los
coeficientes de la ecuacidn.
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.| Interpretacign geomeétrica de los coeficientes my h

L ¢

Interpretacion de h

Si x=0=y=m.0+h=y=h ; es T

decir, el punto p(0; h) pertenece alarectay e

es el punto de interseccion de esta con el eje

de las ordenadas (eje y).
b 4

Al nimero "h" lo llamamos “ordenada al
origen”.

(0; h)

Y2—U

%

Interpretacion de m = =

2

e Sitomamos dos puntos p;(x;v1) v p2(x2;y,) con x; <
la recta, como se muestra en la figura, resulta:

Yo, =m.X,

+ h
yi=m.x;+ h (1)

|
|
|
|
|
|
I
T
r

1

"

x, ey; < y,,cualesquierade

Sabemos, por definicién de tangente de un angulo agudo, y, observando el grafico

resulta que:

tga= V2 =W )
X2 — X1
De (1) y (2)
m.x,+ h—m.x;— h m.(x; —xq)
tga: = =

X2 — X, X2

e Sitomamos dos puntos p; (x1; y1) v p2(x2;y2) con x; <
la recta, como se muestra en la figura inferior, resulta:

y

X, ey, > Yy, cualesquiera de

Yi— Y2

Pz 1) tg(ﬁ) — —x .

2 1

_m.x;+ h—m.x;— h

X2 —Xq
-m. (x; — %) _

A suvez, como f§ = — @, tenemos que:

tg(p) = —tg(a)

Oseaque:tg(a) =m

X2 — X,

POLITECNICO
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Por lo que podemos concluir que el nimero "m" es la tangente trigonométrica del angulo que
la recta forma con el sentido positivo del eje de las abscisas y lo llamamos “pendiente” de la
recta.

*

Obtiene la ecuacion de larecta S que pasa por el punto p,(0; —3) y forma un angulo de 135° con el
sentido positivo del eje X.

Ejemplo

Resolucion:

Por lo datos que nos brinda el enunciado, nos conviene utilizar una ecuacién explicita para la recta
buscada, asi entonces: S)y =mx +h

Como py € S tenemos el dato de la ordenada al origen: h = —3; ademés m = tg 135° = —1
~S)y=-x-3.
OBSERVACIONES IMPORTANTES

' - M Una recta en el plano posee solo una ecuacion explicita (esto se debe a que los
‘ coeficientes m y h corresponden a caracteristicas inicas de una recta, como lo
son su pendiente y su interseccién con el eje y)

M No todarecta en el plano se puede describir con ecuaciones explicitas. En efecto
las verticales no poseen ecuacién explicita. Si la recta es perpendicular al eje de
las abscisas el angulo que forma con el mismo es de 90°,y A tg 90°, por ende,
no existe el valor m.

M Una recta pasa por el origen de coordenadas siy sélo si h = 0.

MSiy=h=m=0= tga =0= a = 0° es decir que la recta es paralela al
eje de las abscisas.

ECUACION SEGMENTARIA DE LA RECTA EN EL PLANO

Dada la ecuacion de una recta en forma cartesiana R) ax + by + ¢ = 0, en donde todos sus
coeficientes son no nulos, podemos trabajarla algebraicamente de la siguiente manera:

ax+by+c=0

ax + by = —c Sumando (—c) en ambos miembros
(ax + by)._ic =1 Multiplicando (_ic) en ambos miembros
(_ic) x+ (_%) y=1 Propiedad distributiva
(_xﬁ) + _ys) =1 Algoritmo de la division
a b

"8 POLITECNICO



Renombrando las constantes:

Sl Qo
Il
=

I
<

Por lo que la ecuacién queda:

" Interpretacion geométrica de los coeficientes py q

= Si y=0:>§=1:>x=p ; esto Y

quiere decir que el punto (p;0)
pertenece a la recta y como es el
punto de interseccion de la recta con
el eje X llamamos al nimero p:
abscisa al origen.

=>» Deformaanaloga,six = 0 = % =1=

Sy

y = q ; esto quiere decir que el punto /(pi 0)
(0; q) pertenece a la recta y como es

el punto de interseccidon de la recta

con el eje Y llamamos al nimero q :

ordenada al origen.

{

Encuentra la ecuacidn segmentaria, si es posible, de la recta S que pasa por el punto p(—2;3) y es
paralela al vector v’ = (—4; 3).

Ejemplo

Resolucion:

Comov =(—43)IS=>u =3;4) LS=>953x+4y+c=0

Luego, reemplazando el punto p(—2; 3) en S nos queda:
3.(-2)+4.34+c=0=>c=—-6=2>53x+4y—-6=0

Tenemos la ecuacion cartesiana de la recta S, en la cual todos sus coeficientes son no nulos, por lo que
podemos hallar su expresién segmentaria:

3x+4 6=0=>3x+4 _6:3x+4y_1:1 +2 —1:x+y—1
PR me =TTy 6 2737 72737
2
X y_
S)§+§—1
2
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Recta en el Plano
Matematica

]
Ecuacion Segmentaria de una recta R en el plano

X
R) =+2=1
p " q

Es la ecuacion segmentaria de una recta en el plano donde p, g € R — {0}

OBSERVACIONES IMPORTANTES

-

~

’ ’ M No toda recta admite ecuaciéon segmentaria, en efecto:
o Como a # 0 = S no puede ser horizontal.
o Como b # 0 = S no puede ser vertical.
o Como ¢ # 0 = S no puede pasar por el origen.

M Una recta admite una uUnica ecuaciéon segmentaria (esto se debe a que los
coeficientes p y q corresponden a caracteristicas Unicas de una recta, como lo
son sus intersecciones con los ejes coordenados)

M La ecuacion segmentaria permite determinar inmediatamente la interseccion
de la recta con los ejes coordenados, por lo que la convierte en la forma mas
elegida cuando se necesita escribir la ecuacion de una recta de la cual se conoce
su grafica.

ACTIVIDADES

19. Hallala pendiente y la ordenada al origen de la recta que pasa por los puntos indicados y escribe
una ecuacion para cada una:

a. a(4;,-1) y b(0;3)
b. t(—1;-1) y r(3;3)
c. s(4;1)y w(-3;1)

20. Escribe la ecuacion segmentaria de una recta que corta al eje x en (2; 0) y forma un angulo de 45°
con dicho eje.

21. Encuentra el angulo que formanlasrectas R)y =2x—1 y S) §+ —Lz =1.
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PRACTICA COMPLEMENTARIA

x = 2t

y=1-3t ; t € R, determina:

22. DadaslasrectasR)2x—y =4y S) {

a. Las coordenadas de los puntos donde R interseca a los ejes coordenados.
b. Laecuacidon explicita de larecta K tal que K || R y que su abscisa al origen sea 3.
c. Laecuacion segmentaria de larecta L perpendiculara S que contiene al punto (0; 2).
23. Dadalarecta, con su ecuacidn general, R) 3x — 2y + 12 = 0 obtiene:
a. Unas ecuaciones paramétricas de R.
b. La ecuacidén explicita de R.
c. Laecuacion segmentaria de R.

24. En cada caso, escribe la ecuacion de la recta mas adecuada de acuerdo a los datos suministrados
y luego graficalas:

a. Esperpendicular al vector que forman los puntos a(2; 1) y b(—3;2) y contiene al punto b.

b. Corta al eje y en el punto (0; —2) y yal eje xen (3;0).

c. Pasapor el origen de coordenadas y es perpendicular a la recta X%l = Zz;y
d. Larecta coincide con la bisectriz de primer cuadrante.
e. Pasaporel punto (0; —4) y es paralelaalarecta x — %y +1=0.
f. Pasapor el punto (2;5) y es paralela al eje de las abscisas.
g. Pasapor el punto (2;5) y es paralela al eje de las ordenadas.
25. Coloca verdadero o falso justificando tu respuesta:
a. Ladistancia delarecta R)3x — 4y + 3 = 0 al origen es %
b. Elpunto m(4;2) pert larecam){¥* =1t ier
: punto m(4;2) pertenece alarecta )y=—4+3t .

c. Elvectoruw = (g, 2) es paralelo a la recta ; + % =1.
3
x=1+t

d. LasrectasL) {y = —2 4+ 4¢

teR y K)—x+y =0 seintersecan en el punto (2; 2).
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Recta en el Plano

Matematica
Respuestas
1. R){;C]ZS_;—;/1 AER; a)g€ R; Db)conejeX:(50)yconelejeY: (0;5)
— (x=2-321
2. ab{32575" 2er
x=1+ 1
3. R){y=1—/1 AER
x==1+4+u
4. R){y=1+2u ueER
5 SNR={(2;3)}
6. a)Enelsentido del vector (—1;4) b)Si, a los 4 segundos; c)Si.
7. a)(40;30); b)Acargodelalumno; c)Si, alos 2,5 horas.
8 a)2x—4y—-2=0; b)dx+y—-5=0; ¢)J—x+2y=0;d)x—y+7=0;
e)SNT={0;1D}yR)4x+y—-1=0
-1 2 -3 2 7 3

10. a)SNR={(-3;2)}; b)SNR={2;-1)}; c)SNR=0

11. a)RIS; b) RS =71°33'54"; ¢) R"S = 26°33'54"; d)R L S; e)R LS
12. Acargo del alumno.

13. A cargo del alumno.

14. a)S)x+y—3=0; b)Area=8

15. x+3y—-7=0

19 8
16. a)?, b)g
17. (0;6)
18. Area: 22
15
19. a)y=—x+3; b)y=x; cJy=1
x y
20. E+—_2_
21. RS =29%4441 .57
22. a)ejex: (2;0)—ejey: (0;—4) b)y =2x—6 c)_i3+§:1
x =2t 3 X Y _
23. a)R){y=6+3t teR b)y=>+6 o5 +2=1
24. a)r)—5x+y—17=0 b)§+_lz=1 c)3x—2y =0
1 4
dy=x e)x—;y—§=0 fly=5 g)x=2

25. a)V  b)F ¢)F d)V
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