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▪ Identificar la huella urbana utilizando imágenes satelitales 
radar Sentinel-1 en un área de la Ciudad de Rosario (Provincia 
de Santa Fe, Argentina), año 2018.

▪ Analizar la huella urbana identificada a partir de imágenes 
satelitales radar Sentinel-1 en relación al producto obtenido en 
el marco del proyecto Global Urban Footprint (GUF) y a la 
imagen base satelital disponible en Google Maps.
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• Resolución espacial 
14,07 m

• Longitud de onda 
banda C

• Modo de 
adquisición IW
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ETAPA 1: Geocodificación de los sets de datos 
Single Look Complex (SLC)  calibrados a 
retrodispersión y corregidos por TOPS Deburst

ETAPA 2: Cálculo de coherencia interferométrica
y geocodificación de los dos sets de datos SLC. 

ETAPA 3: Creación de una composición RGB 
utilizando las capas de retrodispersión y 
coherencia. Mapeo de la huella urbana

Algoritmo: Si promedio_dB > -10 y coherencia > U entonces 1 (uno), en 

caso contrario 0 (cero); donde el valor umbral U toma los valores 0,6 y 0,7

Resultado: HU06 y HU07
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Huella urbana HU06 Huella urbana HU07
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HU06
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HU07
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Clasificación de las 

diferencias entre las 

superficies de las GUF y 

HU07, por unidad de análisis 

espacial.

Clasificación de las 

diferencias entre las 

superficies de las GUF y 

HU06, por unidad de análisis 

espacial.

Rango U06 

%

U07 

%

(< -0,4] 0,31 0,16

(-0,4 a -0,1] 1,46 0,66

(-0,1 a 0,1] 33,33 20,94

(0,1 a 0,4] 32,70 26,71

(> 0,4) 32,20 51,53

Total 100,0 100,0



Las huellas urbanas presentan 

mayor concordancia en el casco 

céntrico que en la periferia

Mayor predominancia de diferencias positivas

Máscara de GUF detecta mayor superficie edificada

• Variar el valor umbral

• Mejorar la resolución 

espacial

• Utilizar imágenes del 

período invernal

• Máscara de vegetación

• Trabajo de campo

• Validación catastral

Análisis visual
Análisis 

cuantitativo

A partir de la metodología educativa del EO-College e imágenes satelitales 

Sentinel-1 se identificó la huella urbana en el área de estudio

Consideraciones de interés
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