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= Identificar la huella urbana utilizando imagenes satelitales
radar Sentinel-1 en un area de la Ciudad de Rosario (Provincia
de Santa Fe, Argentina), afio 2018.

= Analizar la huella urbana identificada a partir de imagenes
satelitales radar Sentinel-1 en relacién al producto obtenido en
el marco del proyecto Global Urban Footprint (GUF) y a la
imagen base satelital disponible en Google Maps.
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* Misidn satelital

Sentinel-1
1 5/0481/20 1 e Polarizacién VV
 Recorrido orbital
descendente

Resolucién espacial
14,07 m

Area de estudio f0h | 21/04/201 Longitud de onda
8 banda C

Modo de
adquisicion IW

-Agencia Espacial Alemana-

Manzanas — Parcelas#

-Datos Abiertos de la
Municipalidad de Rosario-

Imagen satelital
Optica
-Google Maps-




METODO: PROCESAMIENT) DE
IMAGENES SKTELITALES RADAR
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RESULTADOS

. (<-0,4]

(-0,42-0,1]
(0,120,1]
(0,120,4)

(>0,49

Rango

(<-0,4]
(-0,4a-0,1]
(-0,1a0,1]
(0,1 a 0,4]
(> 0,4)
Total

Clasificacion de las
diferencias entre las
superficies de las GUF y
HUOG6, por unidad de analisis

espacial.

(0,42 -0,1]
(0,1a0,1]
(0,120,4]
(>0,9)

Uo6 U007

% %

0,31 0,16

1,46 0,66

33,33 20,94 fi's
32,70 26,71
32,20 51,53
100,0 100,0
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Clasificacién de las
diferencias entre las
superficies de las GUF y
HUO7, por unidad de ané@s

espacial.
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DISCUSIONES &

Consideraciones de interés
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CONCLUSIONES

A partir de la metodologia educativa del EO-College e imagenes satelitales
Sentinel-1 se identifico la huella urbana en el area de estudio

Las huellas urbanas presentan
mayor concordancia en el casco
céntrico que en la periferia

Mayor predominancia de diferencias positivas

14

Mascara de GUF detecta mayor superficie edificada @
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